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Pré-Requisitos

Conhecimento basico em: Programacao, Calculo Numérico, Mecanica dos Meios

Continuos e Algebra Tensorial.

Horario de aulas

Aulas assincronas e atividades didaticas remotas com duracdo semanal equivalente a

4 créditos.

Local

Sala SG9 Al 49/18 e MS Teams: CCM

Atendimento aos
alunos

Via MS Teams

Dar conhecimento sobre conceitos tedricos de Mecanica do Contato e suas Aplicagoes

OP] e'tlv'os da numeéricas tanto no contexto da pesquisa académica de analise de falha quanto em
Disciplina L . . ) A
aplicagdes industriais voltadas para o projeto de sistemas mecanicos.
. 0 contetido sera desenvolvido através de aulas expositivas ofertadas de forma
Metodologia de N o . A . .
. remota, estudos dirigidos, seminarios e projetos. A frequéncia dos alunos sera aferida
Ensino . . s . .
através de atividades didaticas a serem cumpridas em prazo estipulado.
MODULO I - Estado da Arte MODULO II - Implementagdo numeérica
1 - INTRODUCAO 6 - ALGORITMOS DE SOLUCAOQ
1.1 - Evolucio historica; 6.1 - Estrutura de um cédigo;
1.2 - Tipos de formulacio; 6.2 - Analise de um processo de soluc¢do;
1.3 - Desafios da area. 6.3 — Critérios de parada e precisao.
2 - CORPOS RIGIDOS 7 - BUSCA ESPACIAL
2.1 - Deslocamentos prescritos; 7.1 - Método exaustivo;
2.2 - Interagdo entre corpos; 7.2 - Método “Grid” e “Grid Adaptativo”;
2.3 - Restrigdo de movimento; 7.3 - Método da “Arvore binaria”
3 - CORPOS DEFORMAVEIS 8 - DETECCAO DE CONTATO
Programa

3.1 - Defini¢bes cinematicas;
3.2 - Contato normal e tangencial;

3.3 - Contato em regime elasto-plastico.

4 - PROBLEMAS CLASSICOS

4.1 - Problemas com solucio analitica;
4.2 - “Benchmarks”;

4.3 - Problemas de valor inicial;

4.4 - Problemas de valor de contorno.

5 - METODOS DE IMPOSICAO DE
CONTATO

5.1 — Método da Penalidade;

8.1 - Deteccdo e formacgdo de pares;
8.2 - Método “No4-Segmento”;
8.3 - Método “Segmento-Segmento”.

MODULO III - Utilizagdo de pacotes
comerciais.

9 - SIMULACOES

9.1 - Modelagem e discretizacao;

9.2 - Atrito entre solidos deformaveis;
9.3 - Solucdo de problemas 2D;

9.4 - Solucdo de problemas 3D;

9.5 - Andlise de resultados;
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https://teams.microsoft.com/l/team/19%3a1461b71f043b45168c18809f43733ad5%40thread.tacv2/conversations?groupId=7dbd78c1-f193-440f-a384-14c0b50b6d80&tenantId=ec359ba1-630b-4d2b-b833-c8e6d48f8059

5.2 - Método de Lagrange; 9.6 - Optimizacao.
5.3 — Método de Mortar;
5.4 - Aplicacdes 1D e 2D;

Critério de
Avaliacao

Avaliacao (NF) sera feita por meio de 1 teste de conhecimentos (T), 1 seminario (S) e
varios exercicios propostos que consolidardo um trabalho de disciplina (E).
4
NF = —5——
[7+5+7]

Os testes (T) abordarao os conceitos e teorias apresentadas nos mddulos I ell. O
semindrio (S) serd individual ou em duplas e os trabalhos (E) serdo individuais.
Todos deverdo apresentar trabalho na data programada e serdo avaliados forma,
desenvoltura, dominio do assunto, respostas as perguntas, exemplos de aplicacdes
praticas, entre outros. O tempo de apresentacdo ndo devera exceder 30 min.
Os relatérios, apresentacdes e trabalhos deverao ser enviado em formato editavel
(.docx, .tex, .pptx) e (.pdf) pelo link da atividade no MS Teams. Atividades entregues
fora de prazo terdo seu valor reduzido em 25% por dia de atraso.
Para ser aprovado na disciplina, o aluno devera ter média igual ou superior a 5
em todas as atividades desenvolvidas ao longo do curso e nao ter niimero de
faltas superior a 25% do total de atividades efetivamente realizadas.
A mengao dos alunos sera obtida da seguinte forma:
NF=9 : mencao SS;
9>NFz=7 : Mencao MS;
7>NF=5 : Meng¢do MM;
5>NF=3 : Men¢do MI;
3>NF : Mengao II.
Critério de arredondamento levara em consideracdo a média dos testes, frequéncia e
participacao do aluno.

Calendario de
Atividades

15/10: Aula inaugural para apresentacdo deste Plano de Ensino.
17/10: Sem aula.

22/10: Aula 01 - Defini¢des e Histérico.

24/10: Aula 02 - Introducio.

29/10: Aula 03 - Cinematica de corpos rigidos.

31/10: Aula 04 - Contato entre corpos deformaveis.
05/11: Semana Universitaria.

07/11: Semana Universitaria.

12/11: Aula 05 - Problemas classicos.

14/11: Aula 06 - Imposi¢io das condigdes de contato.
19/11: Estudo dirigido 1.

21/11: Aula 07 - Algoritmos de solucdo.

26/11: Estudo dirigido 2.

28/11: Aula 08 - Busca espacial.

03/12: Aula 09 - Detecgdo de contato.

05/12: Estudo dirigido 3.

10/12: Teste de conhecimento.

12/12: Ponto de controle 1: Temas de trabalho de disciplina.
17/12: Aula 10 - Implementacdo de problemas de contato.
19/12: Aula 11 - Implementacdo de problemas de contato.
Recesso

07/01: Aula 12 - Benchmark.

09/01: Aula 13 - Validation.
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14/01: Modelagem/Implementacgdo do trabalho de disciplina.

16/01: Ponto de controle 2 - Geometria, condi¢coes de contorno e discretizagao.
21/01: Modelagem/Implementacdo do trabalho de disciplina.

23/01: Ajustes no modelo e Simulacao.

28/01: Ponto de controle 3 - Analise de deslocamento, for¢a, deformacao e tensao.
30/01: Elaboracao do trabalho de disciplina e redacao de artigo cientifico.

04/02: Elaboragao do trabalho de disciplina e redacdo de artigo cientifico.

06/02: Ponto de controle 4 - Apresentacao e entrega do trabalho da disciplina.
13/02: Mengdes.
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