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Fornecer nogées basicas sobre: Controle automatico, representa¢do de sistemas
dindmicos, andlise de estabilidade, projeto de controladores bdsicos, nog¢oes de
analise no dominio da frequéncia de sistemas, controladores e filtros

A disciplina serd desenvolvida por meio de aulas tedricas, praticas e
participativas a aula do dia 12/05 sera realizada de maneira online.

1 - Introducdo ao controle automatico.

2 — Transformada de Laplace e seu uso na andlise de sistemas de controle.
3- Representagdo do sistema de controle. Fung¢do de Transferéncia: polos
complexos conjugados, resposta transiente resposta a perturbagdo externa,
critérios de estabilidade.

4- Representagdo do sistema de controle. diagrama de blocos:
Representagdo de modelos matematicos, conversdo de fungdo de
transferéncia em diagrama de bloco e vice-versa.

5 - Analise do regime estacionario, sistemas com controle proporcional
sistema com controle integral, sistema com controle proporcional integral.
6 - Método de resposta em freqiiéncia: Teorema do valor final, teorema do
valor inicial. Diagrama de Bode e correlagdo entre fungdo de transferéncia
e diagrama de Bode

7 — Projeto de controladores P, PI e PID, pela alocagdo de polos, Métodos
de Zieggler Nichols, método do Modelo Interno, etc.

A avaliagdo consistira de 3 avaliagoes (duas provas e um trabalho), sendo a nota

final a média aritmética das avaliagées. Prova 1 02/06/23, Prova 2 14/07/23,

apresentagdo do trabalho 21/07/23
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Brasilia, 28 de Margo de 2023

Prof. Eugénio Fortaleza.
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