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Teoria: Qua. 10:00h - 11:50h (Turmas 1 e 2)
Horario de aulas Sex 10:00h - 11:50h (Turmas 1 e 2)

Laboratoério: Seg 08:00h - 09:50h (Turma 1)

Seg 16:00h - 17:50h (Turma 2)

Local

Aulas Teoricas: Sala DT 43/15 (quarta e sexta)

Aulas de Laboratério: Sala A1 14/83 (Laboratério de Automacdo Industrial - Mezanino do

GRACO)

Atendimento aos
alunos

Tercas e quintas, pela manha

Objetivos da
Disciplina

Fornecer nogdes basicas sobre conceitos de matematica discreta aplicada a modelagem e a
simulacdo de sistemas de eventos discretos, assim como sobre elementos de automacgio
industrial, envolvendo controladores industriais, sensores industriais, redes industriais e
programacdo de controladores, incluindo implementa¢do de légicas de controle discreto e
nog¢des basicas de projeto de sistemas de automacdo baseados em controladores programaveis.

As seguintes competéncias serdo buscadas:

e Analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos simbolicos,
fisicos e outros, verificados e validados por experimentacdo, no caso de sistemas regidos
por eventos discretos

e Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes ou
processos, do ponto de vista de sua automatizagio;

e Aprender de forma auténoma e lidar com situagdes e contextos complexos, atualizando-se
em relacdo aos avancos da ciéncia e da tecnologia e aos desafios da inovagdo, em relagdo a
selecdo e aplicagdo das atuais e das futuras tecnologias de automacao.

Metodologia de
Ensino

A disciplina sera desenvolvida por meio de aulas tedricas e praticas, desenvolvimento de
aplicacdes, na forma de projetos aplicados, e seminarios a serem proferidos pelos alunos. As
atividades praticas serdo desenvolvidas presencialmente no Laboratério de Automacio
Industrial do GRACO, em que se encontram instaladas tecnologias de automacdo industrial,
assim como softwares especificos para sua programacdo. Algumas atividades poderdo ser
realizadas em casa com o uso de softwares de simulacdo de controladores programaveis, assim
como de redes de Petri e teoria de filas. Apresentar-se-ao as tecnologias envolvidas, abordando
aspectos de desenvolvimento de solugdes de automacio a partir da analise de problemas reais,
envolvendo a modelagem, a escrita de algoritmos, a programacgdo de um controlador industrial
real e a simulagdo do funcionamento dos programas.

Programa

Sistemas a eventos discretos: conceitos e defini¢des. Técnicas de representacdo: linguagens
formais e autdomatos, controle supervisorio baseado em automatos, redes de Petri e teoria das
filas. Tecnologias de automacgdo: controladores, moédulos de entrada e saida, sensores,
linguagens de programacio, redes de automacdo, modelagem, projeto e implementacdo de
sistemas de automacao discreta, sistemas supervisérios.
Laboratérios

a) Configuracdo de controladores, dispositivos e redes

b) Programacio e simulagdo em controladores

c) Modelagem e Simulagdo em Redes de Petri e teoria das filas

d) Semaforo

e) Esteira transportadora

f) Sistema de abastecimento de 4gua
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g) Controle de processo
h) Sistemas supervisorios

Critério de

A avaliacgao da disciplina dar-se-a por meio de 2 provas tedricas (peso 3), abrangendo contetidos
de aulas tedricas e praticas, assim como por meio de pelo dois projetos praticos (peso 2) e de 1
seminario (peso 1), envolvendo o desenvolvimento de aplicagées de automagio

Avaliagdo Mencdo serd a média ponderada das notas das diversas avaliagdes.
Principal: Complementar:
Moraes, C.C. e Castrucci, P.L. Engenharia de Silveira, P.R.; Santos, W.E. Automacao e Controle
Automacido Industrial. 22 Ed. Sdo Paulo: Discreto, 92 ed. Sdo Paulo: Saraiva, 2009.
LTC, 2007. (disponivel na biblioteca (disponivel na biblioteca virtual Minha
virtual Minha Biblioteca no site da BCE Biblioteca no site da BCE)
Cassandras, C.G.; Lafortune, S. Introduction to ~ MengChu Zhou e Kurapati Venkatesh Modeling,
Discrete Event Systems. New York: Simulation and Control of Flexible
Springer, 1999. (disponivel na biblioteca Manufacturing Systems. Rive Edge, New
. i _ virtual E-Book Central, no site da BCE) Jersey: World Scientific, 1999.
Bibliografia Miyagi, P.E. Controle Programavel: Roque, L.A.O.L. Automagio de Processos com
Recomendada Fundamentos do Controle de Sistemas a

Eventos Discretos. Sdo Paulo: Bliicher, 1996.

(disponivel na biblioteca virtual Minha
Biblioteca no site da BCE

Aguirre, L.A. (Ed) Enciclopédia de automatica,
Vol 1. Sdo Paulo: Bliicher, 2007.
(disponivel na biblioteca virtual Minha
Biblioteca no site da BCE)

Fogliatti, M. C.; Mattos, N. M. C. Teoria de Filas.

Editora Interciéncia, 2007.

Linguagem Ladder e Sistemas Supervisorios.
Sdo Paulo:LTC, 2014. (disponivel na
biblioteca virtual Minha Biblioteca no site da
BCE).

Menascé, D. A.; Almeida, V. A. F. Planejamento de
Capacidade para Servicos na WEB: Métricas,
Modelos e Métodos. Cap. 3 e 8. Editora
Campus, 2003.

Brasilia, 29 de margo de 2023

Prof. Carlos Humberto Llanos Quintero
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